
以下為針對本學期最後一個主題”Change of Basis & Diagonalization”講義的修

正。主要修正在地 3，4，5，8頁，皆有用中文做註記，請同學以此版本為主

將上課講義予以修正。 

 

上課時本人不小心弄反了座標轉換矩陣的相對位置，其中 Q應為將想要轉換的

basis (beta prime) 寫成初始給定 basis (beta)的座標表示法，但上課時將其誤

植為 Q的反矩陣。因此在對角化的過程中，若給定 basis(beta)為標準基底，而

beta prime為 eigenbasis(若有的話)，則 Q的每一行即為 eigenbasis的各個向

量(按照 eigenvalue相對應的順序寫下)。 

 

請將筆記再複習一遍，並釐清觀念，雖然整個對角化的概念之介紹沒有錯誤，

但此技術性的失誤造成同學混淆本人深感抱歉。  
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